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(54) Vorrichtung zum optischen Abtasten von Messflachen 



(57) Bei einer Vorrichtung zum optischen Abtasten 
von MeBflachen, mrt einer Strahlquelle fur einen Punkt- 
lichtstrahl, einem Detektor zum Erfassen des von einem 
in der MeBfiache gelegenen MeBpunkt reflektierten 
Lichtsignals und mit einer Auswerteeinrichtung zur 
Lagebestimmung des MeBpunktes aus dem reflektier- 
ten Lichtsignal, sind Sender und Detektor in einem 



Gehause enthalten und das Gehause enthatt terner 
einen Reflektor und/oder Empfanger einer optischen 
3D-Objektverfolgungseinnchtung und die mittels dieser 
Einrichtung gewonnenen Informationen sind iiber die 
raumliche Lage des Gehauses ebenfalls der Auswerte- 
einrichtung zugefuhrt. 
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gen des Oberteils 9 bzw. des Kopfes 10 der Einnchtung 

8 sind Drehsymbole D eingezeichnet. 

Die Information uber die Ausrichtung des Oberteils 

9 und des Kopfes 10 der Objektverfolgungseinrichtung 
8 ist ebenfalls der Auswerteeinrichtung 4 zugefuhrt. 
Durch eme entsprechende Steuerung des Empfangers 
5 innerhalb des Gehauses 3 wird es zudem m&glich, die 
Drehiage und die Neigung des Gehauses 3 im Bezug 
auf die Richtung des Laserstrahls 6 zu bestimmen. 
Dadurch wird es mdglich, die Koordinaten der MeBfia- 
che in Bezug auf den Ort der Laserquelle 7 als Null- 
punkt zu berechnen und damit die Kontur und Struktur 
der MeBfiache zu bestimmen. 

Aus der Darstellung ergibt sich, daB das Gehause 3 
frei handhabbar ist. Die zur Verdeutlichung uberdimen- 
sional dargestellten elektrischen Verbindungen 1 1 und 
12 des Gehause 3 bzw. der Objektvertolgungseinrich- 
tung 8 zur Auswerteeinrichtung 4 sind in Wirklichkeit 
diinne Leitungen, die die Handhabbar keit in keiner 
Weise emschranken Das Gehause 3 ist in beliebiger 
Weise drehbar, kippbar und in seiner H6henlage veran- 
derlich. Voraussetzung fur die ordnungsgemaBe Funk- 
tion der gesamten Vorrichtung und damit der 
Moglichkeit, die Koordinaten der MeBpunkte der MeB- 
fiache exakt zu bestimmen, ist lediglich eine stets 
bestehende .Sichtverbindung*' zwischen der Laser- 
quelle 7 und dem Gehause 3. Mit Hilfe von Bedienele- 
menten (z.B. Schaltern. nicht dargestellt) am und in der 
Nahe des Gehauses 3 ist es moglich, den Ablaut des 
Abtastvorgangs zu steuern und zusatzliche Informatio- 
nen beispielsweise uber die Art, das Aussehen usw. der 
MeBfiache in die Auswerteeinrichtung 4 einzugeben. 
Damit ist es mOgiich, die Abtastung und die Auswertung 
objektonentiert zu steuern. 
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gekennzeichnet, daB die Information uber die Nei- 
gung und/oder Drehung des Gehauses (3) mittels 
der Objektverfolgungsemrichtung (8) gewonnen 
und ebenfalls der Auswerteeinrichtung zugefuhrt 
ist. 

Vorrichtung nach Anspruch 1 oder 2, dadurch 
gekennzeichnet, daB die Information uber die Nei- 
gung und/oder Drehung des Gehauses mittels 
eines im Gehause angeordneten Neigungs- bzw. 
Drehgebers gewonnen ist. 

Vorrichtung nach einem der Anspruche 1 bis 4, 
dadurch gekennzeichnet, daB der Abtast- und Oder 
Auswertevorgang durch Bedienelemente steuerbar 
ist, die am Gehause (3) angeordnet sind 



1. Vorrichtung zum optischen Abtasten von MeBf li- 
chen, mit einer Strahlquelle fur einen Punktlicht- 
strahl, einem Detektor zum Erlassen des von einem 40 
in der MeBfl&che gelegenen MeBpunkt reflektierten 
Uchtsignals und mit einer Auswerteeinrichtung zur 
Lagebestimmung des MeBpunktes aus dem reflek- 
tierten Lichtsignal, dadurch gekennzeichnet, daB 
Sender und Detektor in einem Gehause (3) enthal- 45 
ten sind und daB das Gehause ferner einen Reflek- 

tor und/oder Empfenger einer 3D- 
Objektverfolgungseinrichtung (8) enthSIt und daB 
die mittels dieser Einrichtung gewonnenen Informa- 
tionen uber die rSumliche Lage des Gehauses so 
ebenfalls der Auswerteeinrichtung (4) zugefuhrt 
sind. 

2. Vorrichtung nach Anspruch 1, dadurch gekenn- 
zeichnet, daB es sich um eine optische 3D-Objekt- 55 
verfolgungseinrichtung (8) hand e It, daB das 
Gehause (3) frei von Hand beweglich ist. 

3. Vorrichtung nach Anspruch 1 oder 2, dadurch 
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(57) Bei einer Vorrichtung zum optischen Abtasten 
von MeGflachen, mit einer Strahlquelle fur einen Punkt- 
lichtstrahl, einem Detektor zum Erfassen des von einem 
in der MeBf lache gelegenen MeBpunkt reflektierten 
Lichtsignals und mil einer Auswerteeinrichtung zur 
Lagebestimmung des MeBpunktes aus dem rellektier- 
ten Lichtsignal, sind Sender und Detektor in einem 



Gehause enthalten und das Gehause enthait ferner 
einen Reflektor und/oder Empf anger einer optischen 
3D-Objektver1olgungseinrichtung und die mittels dieser 
Einrichtung gewonnenen Informationen sind tiber die 
raumliche Lage des Gehauses eberrfalls der Auswerte- 
einrichtung zugefuhrt. 
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